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Notlar:

Bu dokuman ve bagli oldugu Urunun yazilimi Beta agamasindadir. DOkuman
icinde verilen uygulamalari sorun yasamadan kullanabilmek igin SDK dodkiman
versiyonu ile ESPcopter’inizin yazilim versiyonlarinin uyustugundan ile olduguna emin
olunuz.

ESPcopter’iniz yazilim versiyonunan web ara yuzid Gzerinden bilgiler
sayfasinda bulabilirsiniz.

Diger bittin sorulariz i¢in Instagram sayfamiza mesaj atabilirsiniz:

https://www.instagram.com/espcopter/

espcopter@gmail.com




1-) Genel inceleme

1.1-) ESPcopter’in Dahili Ozellikleri:

240 mAh batarya
ile 7 dakikaya
kadar ucus suresi

o

Yaklasik 32gr

agirhk 65*65mm
boyut

ESP8266-12S
32-bit 160MHz

IEEE 802.11 b/g/n
Wi-Fi baglantisi

3- eksen Guyros,
Accelerometre &

USB baglantiile 25
Magnometre

dakikada full sarj

1.2-) ESPcopter Montaj Siralamasi:

Solder Shield

Propollers

ESPcopter Board

Spacer nut




1.3-) ESPcopter’in Swicth ve Buton:

Ac¢ma ve kapama igin arka tarafta bulunan On-Off dugmesini kullaniniz. Eger
reset butonu karta takili degil ise reset islemini On-Off butonu ile yapabilirsiniz.

mg ooooon®

1.4-) ESPcopter’l Nasil Sarj Edebilirim?

ESPcopter’l Uzerinde buluann Micro-usb ile sarj edebilirsiniz. ESPcopter’in
sarj olabilmesi icin ESPcopter’in kapali olmasi gerekmektedir. Sarj gosterge 1si1gi
kirmizi olarak yanmaktadir. Sondugu anda ESPcopter full sarj olmustur.




1.5-) Pin Cikiglari, Pervane ve Motor Yonleri:

Pervaneler Uzerinde bulunan harflere gore takilirken motorlar kablo renklerine
gore takilmalidir.

Motor konumlari:
Sol On: B — Kirmizi, Mavi Sag On: A - Siyah, Beyaz
Sol Arka: A — Siyah, Beyaz Sag Arka: B — Kirmizi, Mavi

ESPCOPTER DEVELOPMENT BOARD

red & blue
B

EEE

black & white

red & blue

pro12] 6 RYA

black & white

MOTES:
[l POWER Il sP. FUNCTION(S) & Typ. pin current 6mA (Max. 12mA)
I 1/0 Eeliilo MM o For sleep mode, connect GP1016 and
I Apc [ PIN NUMBER EXT_RSTB. On wakeup, GPIO16 will output
CONTROL iy LOW for system reset.
:| n/c & On boot/reset/wakeup, keep GPIO15 LOW

and GPI02 HIGH.




1.6-) ESPcopter Kontrol Yontemleri:

Telefon Bilgisayar RF Kumandalar
Kontrol Aleti: 9 i
. .- L Fl
Isletim Sistemi: | ' o fs .
Android  10S Windows Linux Mac0S Diger
lletisim Metodu: e e e @
Wi-fi wi-fi Bluetooth RF

Kontrol Secenekleri: e

O@

Dokunmatik  Gyro Klavue  Mouse Joystick RF Kumanda
RemoteXY Processing Yok

1.7-) ESPcopter Varsayilan Wifi Bilgileri:
SSiD: ESPcopter
Sifre: 123456789

2-) ESPcopter Gelistirme Modulleri

2.1-) ESPcopter Optik Akis Modiilu:

Optik akis moduli ESPcopterin yere gore yaptigi hareketleri olgerek
drone’nun havada sabit kalmasini ve otonom gérevler yapmasi saglar.




2.1.1-) Optik Akis Modiilii Baglanti Yonu:

2.2-) ESPcopter Coklu Mesafe Modiilu:

Coklu mesafe modull Gzerinde ileri, geri, sag ve sol olmak Gzere 4 farkh yéne
bakan 1 metre algilama mesafesi bulunan lazer sensoérler bulunmktadir. Bu modl ile
carpisma onleme, duvarlara olan mesafeye gore otonom ugus yada el ile kontrol gibi
uygulamalar yapabilirsiniz.




2.3-) Diger Modiller:

ESPcopter Neopixel Modilli  ESPcopter Buzzer Modiilii ESPcopter Sicakhik ESPcopter Yiiseklik
Basin¢ ve Nem modiila Sabitleme Modila

2.3.1-) ESPcopter Neopixel Modulu:

Bu dairesel kartta 12 adet NeoPixel bulunmaktadir. ESPcopterin Ust giris
pinleri ile baglanti yapabilir.

NeoPixel modulinu kullarak ESPcopter ile ugus yaparken cesitili 151k sovlari
yapabilirsiniz.

2.3.2-) ESPcopter Buzzer Modulu:

Buzzer modulinden bir adet buzzer bulunmaktadir. ESPcopter’in Ust giris
pinleri ile baglanti yapabilir.

Buzzer modulunu kullarak ugmadigr anlardan muzik ¢alabilir ugarken ise uyari
sesleri ¢ikabilirsiniz.

2.3.3-) ESPcopter Sicaklik Basing ve Nem modulii:

Bu modul Gzerinde bir adet BEM280 sensoru bulunmaktadir. ESPcopter’in Ust
giris pinleri ile baglanti yapabilir.

Bu modulu kullarak ugus yaparken ki hava durumu verirsini kayit altina alabilir
yada loT projenizde bu verileri telefon yada bilgisayariniza internet Uzerinden
gonderebilirsiniz.

2.3.4-) ESPcopter Yuseklik Sabitleme Modulu:

Bu modul Uzerinde bir adet  VL53LOx sensori moduli
bulunmaktadir. ESPcopter’in alt girig pinleri ile baglanti yapabilir.

Bu modult kullarak ESPcopterin yukseklik verisini 1.2 metreye kadar o6lgebilir
ve drone’nun yuksekligini otomatik olarak sabitleyebilirsiniz.
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3-) ESPcopter Kontrol Uygulamasi(RemoteXY):

RemoteXY uygulamasini telefonunuza kurduktan sonra ESPcopter’l acik konuma
getiriniz ve Telefonunuz ile ESPcopter’l wifi agi ile baglayiniz.

Baglantiy1 yaptiktan sonra telefonunuzdan RemoteXY uygulamasini aginiz ve
asagida bulunan adimlari izleyiniz.

< New WiFi point device

RemoteXY < Add new device
— WiFipoint 2 FORZSS POINT DEVICE YOU NEED GO i0S TTINGS AND
b4 Connect to WiFi access point device CHORK
Ethernet T
% Connect to Ethernet device by IP or URL Current WiFi network Espcopter
Bluetooth LE Port 6377
* Connect to Bluetooth Low Energy device
Cloud server : Connect |
& Connect to device through the cloud

server

ilk baglanti yapildiktan sonra RemoteXY ekraninda ESPcopter adinda bir kisa yol
olusacaktir. Bu kisa yola basarak direk kumandaya girisi yapabilirsiniz.

Drone kontrol ekrani otomatik otomatik olarak acilacaktir.
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3.1-) Kumanda incelemesi:

Ag1 sensoriinin
referans noktasini

sifirlar
ileri - Geri &
Motor Hiz & -
Drone Yén - iag t- Sf.).l
Kontroli ontrofu
Telefonun Agi
sensoriinii aktive
eder
Joistikler:
Motor A¢-Kapa
Dugtimesi
ESPcopter'den

gelen mesajlar

Ugus Modlan

Baslangi¢ Duigmesi : Biitiin Modlar kapal

Drone'un yonunii kalkis yaptigs yone sabitler : Kalibrasyon gerekli

Drone'un yuksekligini otomatik olarak sabitler : Yukseklik sabitleme modulu gerekli
Drone'un bitiin(x,y,z) eksenlerdeki hareketini sabitler ; Optik akig sensori gerekli
Mod C ve mod D ikisi bir arada

Mod B, mod C ve mod D iigii bir arada
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4-) ESPcopter Web Arayuzu:

ESPcopter web sitesi sayesinde hi¢ bir uygulama kurulumu olmadan ESPcopter’|
telefon tablet ve bilgisayarinizdan kontrol edebilir ve blocklar sayesinde kablosuz
olarak programlayabilirsinizz.

ESPcopteri Web Arayuzu ile kontrol etmek icin asagida bulunan adimlari
uygulayiniz.

1. ESPcopter ve bilgisayariniz wifi agi ile baglayiniz.
2. Chrome web tarayicisi arama cubuguna http://192.168.4.1 yazarak sisteye

giris yapiniz.
3. ESPcopter web sitesi otomatik olarak agilacaktir.

Welcome to ESPcopter

AXcopte

S

Blockly

Built on

§ Blockly

67

About ESPcopter

Use this psge to upload new files to the ESPeopter.

Bu web araytizu ile;

e Block programlam arayuzinu agabilirsiniz

e Web kontrol arayuzini acabilirsiniz

e Ayarlar bolimunde wifi sifresi gibi bazi drone ayarlarini
degistirebilirsiniz.

13



http://192.168.4.1/

4.1-) Web Arayuzi ile Block Programlama:
Web araylziinden blockly icon’'una tiklayarak web blockly kontrol arayizini
acabilirsiniz

Blockly

Built on
Blockly

Blocklar ile ESPcopter’i kablosuz olarak kodlayabilirsiniz:

Basit Ugus kodu:

wait [E) seconds

Led Kontrol Kodu:

repeat | | times
Set (MM Led To

wait ) seconds

Set CIED Led To

wait [f) seconds

Motor Control Kodu:

Arm Control (TS
set to
Set [HEHURETES Motor speed to

wait [{J) seconds

Set [HEHUTS Motor speed to

wait [{J) seconds

Set Motor speed to

wait ) seconds

- @ Rear Right » RV GIGIES R

wait ) seconds

Arm Control . (ZI7%D

14
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4.2-) Web Arayuziu Kontrol Kumandasi:

Web arayiziinden remote control icon’una tiklayarak web kontrol kumandasini
acabilirsiniz

Remote Control

4.2.1-) Kumanda incelemesi:

Joistikler:
eesee yodafone TR & 20:46 %66 .
& 192.168.4.1 (|
o= | [~ — .
s & 3
£ =
(=] =
S @ S
N o
T o
5 @ &
° =
= & s
| ] i 1
Drone Yon Kontrolii Sag - Sol Kontrolu
Buttonlar:
eesee yodafone TR & 20:46 %66
& 192.168.4.1 |

{ Motorlan A¢/Kapa |
//// \\\\\ Drone'un yéniinii kalkis yaptigi
. ybne sabitler
I' *Kalibrason yapilmasi gereklidir
\\\@//}} Drone'un yiiksekligini otomatik
olarak sabitler
\\\ /// *Yiiksekli sabitleme modiili gereklidir
Drone'un biitiin(x,y,z) eksenlerde|
ki hareketini sabitler

*Optik akig sensorii gereklidir

16




4.3-) Web Arayuzi Ayalar:

Web araylzunden setting icon’una tiklayarak ayarlar sayfasiniz agabilirsiniz:

—

Ayarlar sayfasi Uzerinden ESPcopter wifi isim ve sifresini degistirebilirsiniz.

Welcome to ESPcopter

SSID and Password

Remote Control

17




4.5-) Web Arayuzi Bilgiler:

Web arayuztinden bilgiler icon’una tiklayarak bilgiler sayfasiniz agabilirsiniz:

About ESPcopter

18




5-) Yazilim Kurulumlari:

5.1-) Arduino Kurulumu:
Arduino’nun sitesinden en son stirimuanu indirip bilgisayariniza kurunuz.

https://www.arduino.cc/en/Main/Software

Download the Arduino IDE

OO

ARDUINO 1.8.8

The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to
write code and upload it to the board. It runs on
Windows, Mac OS X, and Linux. The environment is
written in Java and based on Processing and other open-
source software

This software can be used with any Arduino board

Refer to the Cetting Started page for Installation
instructions.

5.2-) Driver Kurulumu:
ESPcopter’in Bilgisayar tarafindan taninmasi igin driver yazihmini bilgisayariniza
kurmaniz gerekmektedir.

Windows Installer, for Windows XP and up
Windows ZIP file for non admin install

Windows app Requires Win 810r10

Mac OS X 10 8 Mountain Lion or newer

Linux 32 bits
Linux 64 bits
Linux ARM

Release Notes
Source Code
Checksums (sha512)

https://www.silabs.com/products/development-tools/software/usb-to-uart-bridge-vcp-

drivers

5.3-) ESP8266 Kutuphanesi Kurulumu:

(Dosya> Secenekler).

Asagida bulunan linki ” Ek kartlar URL” (“Additional Board Manager URLS” text box:).

Kismina yapistirniz.

http://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json

19
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https://www.silabs.com/products/development-tools/software/usb-to-uart-bridge-vcp-drivers

[@- sketch_aug(7a | Arduing LES o B B

File Edt 5ketch Tools Help

g —m
Preferences B
Sketchbook location:
Ctsersumer . name \Drapbaox W ork s duino Browse
Editor language: | System Default w» (reguires restart of Arduing)

Editor font size: |12
Shove verbose output during: || compilation || upload
Compiler warnings: l\bn: -

& Additional Boards Manager URLs -

Enter additional URLs, one for each row

h:tp:f’.-’a.::'uir,u.:apﬂé‘ﬁﬁ,cum!a:abl:fpa:kar;:_::pEé‘éﬁcmn_ind:x.ja':.vn.l

SpakFur ESFEZA6 Thing, 80 MHz, 115200 an COMZ10

Ok tusuna bastiktan sonra sirada board ylkleme kismi var. Araclar >
Kartlar > Kart Yoneticisi(Tools > Boards > Boards Manager.). Adimlarini
izleyiniz. Arama kismina ESP yazdiktan sonra gelen secenekler arasinda esp8266
by ESP8266 Community segenecegini goreceksiniz. En son versiyonunu indiriniz.

3 Board: Manager g
i ————

Type Al -

Intal i686 Boards by Imtal
Boards included in this peckage:
Edison.

More '"EE

AMEL-Tech Boards by AMEL Technology
Boards included in this package:
SmartEverything Fox,

Snline help

Bore info

espA266 by ESPE266 Community

Boards included in this package:

Ganeric ESPE266 Module, Olimex MOD-WIFI-ESPE266(-DEV). NedeMCU 0.9 (ESP-12 Module), NodeMCU 1.0 (ESP-12E Moduls). E
Adafruit HUZZAH ESPE2ES (ESP-12), SweetPea ESE-210. 1
COnline help

borsinfo
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indirme islemi internet hiziniza goére 10 dk kadar sirebilir.

indirme islemi bittikten sonra Araclar sekmesinden NodeMCU 1.0 segenegini seginiz
ve diger ayarlari uygulayiniz.

& esp | Arduino 1.8.10
File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch
esp Fix Encoding & Reload
; Manage Libraries... Ctrl+Shift+I
. Serial Monitor Ctrl+Shift+M
3 //#defis Serial Plotter Ctrl+Shift+L
4 //#defil \wib101 / WIFININA Firmware Updater
5 J/#defi;
6 ESP32 Sketch Data Upload
7 #define ESP8266 Sketch Data Upload
o sinciua,  Board: "NodeMCU 1.0 (ESP-12E Module)" >
1C Upload Speed: "115200" >
11Bwvoid se CPU Freguency: "160 MHz" >
1z mainse Flash Size: "4M (3M SPIFFS)" >
13 setTr] Debug port: "Disabled” >
14 setTr. Debug Level: “None" >
%5 setTr) IwlP Variant: "v2 Lower Memory" >
'E ! VTables: "Flash” >
_U e Exceptions: "Disabled” >
: U_C‘m;i: Erase Flash: "Only Sketch” >
ar SSL Support: "All SSL ciphers (most compatible)” >
;_ } Port >
Get Board Info
Programmer: "AVRISP mkil" >
Burn Bootloader

5.4-) ESPcopter kutiphanesinin Kurulumu:

internet sitesi lizerinden en son yayinlanan siriimi indiriniz.

http://espcopter.com/code-release/

Code

Version 1.0.0 Beta - 13.03.2019
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http://espcopter.com/code-release/

indirme islemi bittikten sonra zip dosyasini iki kez ¢ikartiniz ve “ESPcopter”
dosyasini (Dosyalar> Arduino>Kutliphane) dosyasi igerisine atiniz.

Ornekler bolimiinde ESPcopter’in érnek kodlarini géreceksiniz.

& Espcopter | Arduino 1.8.10
File Edit Sketch Tools Help

MNew Ctrl+N
Open... Ctrl+0
Open Recent
Sketchbook
Examples b A
Close Ctrl+W bt ?
S Ctrl+S ESP8266AVRISP >
Save As..  Ctrl+Shift+S e ¢
ESP8266httpUpdate >
Page Setup  Ctrl+Shift+P ESP8266HTTPUpdateServer >
Print Ctrl+P ESP8266LLMNR >
Preferences Ctrl+Comma bttt ?
ESP8266MNetBIOS >
Quit Ctrl+Q ESP82665dFat >
118wvoid setup() { ESPS2665SDP 5
12 mainsetup(); ESP8266WebServer >
131 ESP8266WiFi >
14 ESP8266WiFiMesh >
158void loop() { EspSoftwareSerial >
16 mainLoop (); Ethernet(esp8266) >
171} Hash >
LittleFS(esp8266) >
SD(esp8266) >
Servo(esp8266) >
SPISlave >
TFT_Touch_Shield_V2 >
Ticker >
Wire >

Examples from Custom Libraries

Adafruit BME280 Library >

ArduinolJson >

BME280 >

ESPcopter 3 Basics >

MeoPixelBus by Makuna 3 Espcopter > Espcopter
PubSubClient E modules >

RemoteXY A Proccessing >

WebSockets E RemoteXyY >

W

5.5-) Spiffs Hafiza Gluncelleyici Kurulumu:

5.5.1-) Spiffs Hafiza Nedir ?

Spiffs hafiza ESPcopter'in 3MB buyuklugunde ki sinilip tekrardan yazilabilir
kalici hafizasidir. ESPcopter arayiz internet sitesi ESPcopter’in Spiffs hafizasinda

22




tutulur. Yeni bir gincelleme yayinlandiginda ESPcopter’inizin Spiffs hafizasiniza da
guncellemeniz gerekmektedir.

Arduino’ya Spiffs guncelleme eklentisi kurmak i¢in asagida ki adimlari takip
edebilirsiniz.

1. Linki agin ve'http://esp8266fs-0.5.0.zip/” dosyasini indirin:
https://github.com/esp8266/arduino-esp8266fs-plugin/releases/tag/0.5.0

2. Dosyayi agin ve iginde ki belgeleri asagidaki dosya dizisine kopyalayin.
(\Arduino\tools\ESP8266FS\tool\esp8266fs.jar)
3. Arduino’yu tekrardan baslatin

° Documents library

esplatetsjar

6-) Yazilim Yukleme:
6.1-) Kod Yukleme:
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http://esp8266fs-0.5.0.zip/
https://github.com/esp8266/arduino-esp8266fs-plugin/releases/tag/0.5.0

Kod yuklemek i¢in Drone acgik konumda ve USB kablo ile bilgisayara bagl
olmasi gerekmektedir. Ornekler bolumin bulunan ESPcopter Kiitiiphanesi icerisinden
ESPcopter kodunu aginiz.

& esp| Arduino 1810
File Edit Sketch Tools Help

New Ctrl+N
Open... Ctrl+0
Open Recent > BLYNK .h FlightCantral.h GOT.h GOTWiFiClient.cpp GOT
Sketchbook >
Examples 3 8
Close Ctri+w ESP8266mDNS >
S Ctri+S ESP8266NetBIOS 2
Save As..  Cirl+Snift+S S ?
ESP82665SDP 2
Page Setup  Ctrl+Shift+P ESP8266WebServer >
Print Ctri+P ESPS266WIFi >
Preferences  Cirl+Comma R ’
EspSoftwareSerial >
Quit Cirl+Q Ethemet(esp8266) >
12 mainsetup ()7 // 1 Hash >
13 setTrimRoll(0) ; SD(esp8266) >
14 setTrimPitch(0) ; Servo(espa266) 5
15 setTrimYaw(0) ; SPISlave 5
o ' TFT_Touch_Shield_V2 5
N loop () { Ticker >
Wire >

mainLoop ();

Examples from Custom Libraries
Adafruit BME280 Library
Adafruit NeoPixel
ArduinoJson
AWS-SDK-ESP8266
Bitcraze PMW3901
BME280
DFRobotDFPlayerMini
ESP8266Audio
ESP82665piram
ESPcopter

NeoPixelBus by Makuna
PubSubClient
RemoteXY

WebSackets

Basics
Espcopter Espcopter
Proccessing

>
3
modules >
>
RemoteXY >

INCOMPATIBLE
v

Araglar bolimiinden gerekli ayarlari yapiniz.

esp | Arduino 1.8.10 — O x

File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload

Manage Libraries... Ctrl+Shift+]
2 Serial Monitor Ctrl+Shift+M
3 //%#defil Serial Plotter Ctrl+Shift+L
e ]
4 //#3=E8 0 Wibq01 7 WIFININA Firmware Updater
5 //#defiy

ESP32 Sketch Data Upload
ESP8266 Sketch Data Upload

Board: “NodeMCU 1.0 (ESP-12E Module)” >
1 Upload Speed: "115200" >
1 CPU Frequency: "160 MHz" >
1 Flash Size: "4M (3M SPIFFS)" >
1 Debug port: "Disabled” >

Debug Level: "None"

)

IwlP Variant: "v2 Lower Memory™

VTables: "Flash”

Exceptions: "Disabled”

Erase Flash: "Only Sketch”

SSL Support: "All SSL ciphers (most compatible)”
Port: "COM1"

Get Board Info

vov v v v

Programmer: "AVRISP mkll* >
Burn Bootloader

Yukle butonunan basarak kodu yikleyiniz.
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& esp | Arduino 1.8.10 - O x

File Edit Sketch Tools Help

(T
w
p=l

//#define MQTT
//#define GOT
//#define PROCESSING_REMOTE

=l @& N & W o

#define standalone

O

#include "espcopter.h™ // library

118 wvoid setup() {

12 mainSetup(); // main flying setup
3 setTrimRoll (0) ; A

L AM (3M SPIFF wer Memaory,

6.2-) Dosya Yukleme:

Dosya yuklemek igin Drone acik konumda ve USB kablo ile bilgisayara bagl
olmasi gerekmektedir. Ornekler boliimiin bulunan ESPcopter Kiitiiphanesi icerisinden
ESPcopter kodunu aginiz. Daha sonra araglar kismindan “ESP8266 Skectch Data
Upload” butonuna tiklayiniz. Dosylar otomatik olarak yuklenmeye basliyacaktir.

& esp | Arduino 1.8.10 - O X

File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch

Fix Encoding & Reload

Manage Libraries... Ctrl+Shift+]
Serial Monitor Ctrl+Shift+M
//#defil Serial Plotter Ctrl+Shift+L

4 //#defiy
S //#defij

WIFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

ESP32 Sketch Data Upload
#define I ESP8266 Sketch Data Upload I

9 #includs Board: "NodeMCU 1.0 (ESP-12E Module)"
Upload Speed: "115200"

CPU Frequency: "160 MHz"

Flash Size: "4M (3M SPIFFS)"

Debug port: "Disabled”

Debug Level: "None™

IwlP Variant: "v2 Lower Memory"

VTables: "Flash”

Exceptions: "Disabled”

Erase Flash: "Only Sketch"

SSL Support: "All S5L ciphers (most compatible)”
Port

Get Board Info

MoV v v v v v v v v v v

| AM (3M SPIFFS), v2

Programmer: "AVRISP mkil" >
Burn Bootloader
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7-) ESPcopter Arduino Ozel Komutlar:

7.1-) ESPcopter fonksiyonlar:

Bu liste de bulunan fonksiyonlar kullanilarak ESPcopte Uzerinde bulunan led ve

motorlar kontrol edilebilir.

Fonksiyonun Yaziligi

Aldigi degerler

Gorevi

esp.redLed_Digital();

0 - 1yada FALSE -
TRUE

Kirmizi ledi yakar yada
sondurdr

esp.blueLed_Digital();

0 - 1yada FALSE -
TRUE

Mavi ledi yakar yada
sondurdr.

esp.greenLed_Digital();

0 - 1yada FALSE -
TRUE

Yesil ledi yakar yada
sondardur.

esp.redLed_Analog(); 0 - 255 Kirmizi ledi istenilen
parlaklikta yakar
esp.blueLed_Analog(); 0-255 Mavi ledi istenilen

parlakhkta yakar
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esp.greenLed_Analog(); 0-255 Yesil ledi istenilen
parlaklikta yakar
esp.motorFL_Analog(); 0 - 255 On sol motoru istenilen
gugcte caligtirir.
esp.motorFR_Analog(); 0-255 On sag motoru istenilen
gugcte calisgtirir.
esp.motorRL_Analog(); 0-255 Arka sol motoru istenilen
gugcte caligtirir.
esp.motorRR_Analog(); 0-255 Arka sag motoru istenilen

gugcte caligtirir.

7.2-) ESPcopter Kontrol Tanimlari:

Bu listede bulunan tanimlar kullanilarak ESPcopter’in kontrol yotemi
degistirilebilir. Bu listeden sadece bir tanim aktif edilmesi gerekmektedir.

Komutun Yaziligi

Gorevi

Cihaz

#define
REMOTE XY REMOTE

RemoteXY ile kontrol

Telefon - Tablet

#define BLYNK

BLYNK ile kontrol

Telefon - Tablet

#define Processing ile kontrol bilgisayar
PROCESSING REMOTE
#define MQTT MQTT ile kontrol bilgisayar

#define REMOTE_WEB_APP

Web uygulamasi ile
kontrol

Telefon - Tablet

#define PPM_REMOTE

PPM alici ile kontrol

Uzaktan kumanda

7.3-) ESPcopter Degisken Tanimlari:

Degiskenin Yaziligi

Gorevi

Aldigi degerler

setTrimRoll(); X ekseninde ki hatayi -500 - 500
dizetir.

setTrimPitch(); Y ekseninde ki hatayi -500 - 500
dizetir.

setTrimYaw(); Zekseninde ki hatayi -500 - 500
dizetir.

setArmControl(); Motor Ag-kapa false - true

setFlyMode_1(); Z eksen sabitlemeyi ac- false - true
kapa

setFlyMode_2(); Yukseklik sabitleme ag- false - true
kapa

setFlyMode_3(); Optik akis modulu ile false - true

hareket sabitleme ac-
kapa
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landing();

inise geger

false - true

setMotorMax();

Maximum motor glicunu
ayarla

600-900

getRX throttle(); Motor gig¢ degeri 0 — (motorMax)

getRX_roll(); X ekseninde ki kumada -100 : + 100
degeri

getRX_pitch(); Y ekseninde ki kumada -100 : + 100
degeri

getRX_yaw(); Z ekseninde ki kumada -100 : + 100

degeri

7.4-) Otonom Ugus Komutlar:

Degiskenin Yaziligi

Gorevi

Aldigi degerler

takeOff(Y, T);

Komut satiri bir kere
¢alistiginda drone
otomatik olarak kalkis
yapar.

Y: 200 - 1000 Yukseklik
degeri
T: Ugus suresi

goforward(T); T Suresi boyunca drone T: Ugus slresi
ileri hareket eder .

goBack(T); T Suresi boyunca drone T: Ugus sUresi
geri hareket eder.

goLeft(T); T Suresi boyunca drone T: Ugus slresi
sola hareket eder.

goRight(T); T Siresi boyunca drone T: Ugus suresi
sag hareket eder.

turnRight(D); D acisi kadar kendi D: donls agisi
cervesinde sag doner.

turnLeft(D); D acisi kadar kendi D: donls agisi
cervesinde sola doner.

delay (T); Hareketler arasi bekleme | T: Bekleme siresi
yapamaya yarar. Her
komuta arasina mutlaka
yazilmahdir

Land(); Otonom ucgus yaziliminin

sonuna yaziimak
zorundadir.

7.5-) Yuklseklik Sabitleme Moduli:

Degiskenin Yaziligi

Gorevi

Aldigi degerler

setVI5310xControl (); vI5310x moduli ag- kapa |0-1

setTargetOto(); vI5310x moduli ile 250 - 1000
yukseklik sabitle

GetOtoMeasure(); Drone’nun yukselik verisi | 0- 1000
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7.6-) Buzzer Modulu:

Degiskenin Yaziligi Gorevi Aldigi degerler
esp.buzzer(); 0 - 1yada FALSE - Buzzer modulunu galistirir
TRUE yada kapatir.
7.7-) Neopixel Moduli:
Degiskenin Yaziligi Gorevi Aldigi degerler

#define NeoPixel

Neopixel modulinu agip
kapatir

TANIM

ESPrainbow();

GOk kusagi efekti yapar

Yok(Loop icine yazilir)

ESPsetPixel (x,r,g,b);

Modul tzerinde ki her bir
ledi ayr1 ayri kullnmak igin
kullanilr.

X=1-12
R(KIRMIZ)= 0 - 255
G(Yesil)=0 - 255
B(Mavi)= 0 - 255

ESPpixelShow();

Yapilan degisiklikleri
uygular.ESPsetPixel();
komutu ile birlikte
kullanilir.

7.8-) Optik Akis Modiilu:

Degiskenin Yaziligi

Gorevi

Aldigi degerler

SetPointOpt[0]

Drone’nun harketini optic
akis sensorunu kullarak
set eder. Eger bu deger
sifira esitlenirse drone x
ekseninde sabit durur.
+15 esitlenirse sag gider,
-15 e esitlenirse sola
gider

-15 - +15

SetPointOpt[1]

Drone’nun harketini optic
akis sensorunu kullarak
set eder. Eger bu deger
sifira esitlenirse drone y
eksenin de sabit durur.
+15 esitlenirse ileri gider,
-15 e esitlenirse geri gider

-15 - +15

deltaCalX

Optik akis sOnsorunden
gelen x ekseni akis verisi.

Drone’nun yere gore
hizina bagh

deltaCalY

Optik akis sOnsorunden
gelen y ekseni akig verisi.

Drone’nun yere gore
hizina bagh
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7.9-) Coklu Mesafe Modulu:

Degiskenin Yaziligi Gorevi Aldigi degerler
#define HandControl El ile kontrol yada Tanim

#define AntiCollision carpisma onleme sistemi

Distance Y 1(); Y(+) ekseni mesafe verisi | 50-1000
Distance Y 0(); Y(-) ekseni mesafe verisi | 50-1000
Distance Y 1(); X(+) ekseni mesafe verisi | 50-1000
Distance Y 0(); X(-) ekseni mesafe verisi | 50-1000

7.10-) Diger Komutlar

Arduino ve ESP8266 kutuphanesinde ki asagida ki listed bulunan komutlar hari¢
hepsi kullanilabilir.

delay();
analogWrite();
Tone();

Kalibrasyon:

1- Kalibrasyonu Baglatma

ESPcopter’i ilk calistirdiginiz da anda kirmizi 1s1k yanip sonecektir. E§er bu asamada
ESPcopter’i kapatirsaniz bir sonra ki acgilista kalibrasyon algoritmasini baslatacaktir.

2- Soft Iron Manyetik Alan Kalibrasyonu:

ESPcopter’i agtiktan sonra etrafinda metal olmayan diz bir zemine koyunuz. Mavi i1k
manyetik alan kalibrasyonun basladigini géstermektedir. Bu asamada ESPcopter’i
oldugu yerde iki tur gevirmeniz gerekmektedir.
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When you see blue light,
r two times

rotate the ESPcopte

3- Hard Iron Manyetik Alan ve Gyro Kalibrasyonu :

Soft iron kalibrasyonunu yaptiktan sonra ESPcopter’in 151g1 mor olcaktir. Bu
asamdan sonra ESPcopter'e dokunmayiniz. Motorlarini yerden havalanmayacak
sekilde bir kag saniyeligine galigtiracaktir.

When you see the purple light,
do not touch the EPcopter (Gyro and soft iron calibration)|
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